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LE DEFI
Isoler et nettoyer |'artéfact inductif
geneéreé par la commutation des gradients lors d’enregistrements électrophysiologiques
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LE PROBLEME L'IDEE
Lors de runs EPI, le bruit inductif est stationnaire, volume apres
L'artéfact inductif est dU a la commutation des trains de volume. On peut donc détecter, modéliser puis soustraire ce
gradients (en particulier, lors de séquences en Echo-Planar bruit.

Imaging (EPI). Ces commutations sont rapides et d’amplitude
importante. Ce bruit inductif peut ainsi noyer le signhal utile en
électrophysiologie.

* Solutions classiques : Acquisition continue puis détection
et modélisation du bruit -> Probleme de bruit de
déphasage avec I'horloge d’acquisition de I'IRM

* Nouvelle solution : Acquisition resynchronisée sur

Mise en évidence du bruit I"horloge de I'IRM -> Plus de bruit de déphasage
inductif mesuré au niveau
d’électrodes EMG pendant une asynch rone Synch rone
sequence EPI " y o R
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LA MISE EN CEUVRE
Implémenter une resynchronisation mateérielle a chaque volume et acquérir des « trains » de signal synchrones a I’'horloge de |I'IRM
 Une chaine d’acquisition adaptée et pilotée via un driver optimal
 Un logiciel développé sous LabVIEW ©® intégrant 'ensemble des contraintes et tous les étages d’acquisition et de traitement
asynchrone - Comparaison de la superposition synchrone
de 1800 trains d’acquisitions
asynchrones et synchrones avec la
’ machine IRM. o
v‘”ﬂh‘:“y‘\,w‘v\g \,\,“- ﬁfg"ﬂﬁ"w—qr-}‘ WAAANAANAN] Dans ce dernier cas, la
| ok il superposition est parfaite, sans
bruit de déphasage
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DES RESULTATS

 Protocole Go/NoGo sur Siemens PRISMA 3T PLUS D’INFOS

 Boutons réponse + Capteurs FSR

* Acquisition resynchronisée Reéponse correcte Réponse anticipée / ébauche d’erreur Bruno.Nazarian@univ-amu.fr

e Soustraction artéfact

https://irmf.int.univ-amu.fr/
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